项目5：社区智慧清洁——机器垃圾收集大挑战

一、活动背景

如今，清洁机器人已经逐渐进入我们的生活，它能凭借一定控制手段，自动完成一系列重复性的清洁工作，如：扫地机器人、擦窗机器人等。清洁机器人的诞生减少了人为清洁工作，为我们家庭生活带来便捷。那在未来，你有没有想过我们的街道也可以使用机器人进行清洁工作呢？

二、活动内容

社区智慧清洁——机器人垃圾收集大挑战项目要求设计制作一个垃圾收集机器人，参赛者需要通过控制机器人的行走路径，并根据提供的赛场完成 “垃圾收集”的任务。

三、要求和规则
1. 制作一个机器人，机器人大小不得超出限制范围（20cm*20cm*20cm），并设计一个垃圾（回形针，共20枚）收集装置，装置由参赛选手自主设计，不可超出限制范围；

2.在2分钟时间内，机器人从起点出发，按照垃圾（回形针）的位置（位置固定）进行“垃圾收集”工作；
3.如在2分钟内收集完所有垃圾（回形针），则计算收集时间，如在2分钟内无法完成收集任务，则计算垃圾（回形针）数量；
4.回形针规格：
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5．参赛机器人必须是在无接触干预下进行控制，除启动外，任务的执行过程完全由机器人自动进行。
6. 任何的智能硬件、机器人组件、市场上购买的电子元件等都可以用来制作机器人，机器人的制作以及程序的编写应主要由参赛者自己完成。
7.不能使用易燃易爆物品制作机器人。
8.比赛过程中，任何参赛选手不得接触机器人，用手接触或以其他方式干预机器人的，本次成绩无效。
9.机器人如果出现问题不能正常参加比赛，经裁判允许可以将机器人放回起点重新开始，当次成绩无效，但不停止计时，每位参赛选手只有一次将机器人放回起点的机会（任务重新开始）。
比赛场地如下图所示：

（图中圆圈代表回形针位置）
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单位：毫米

四、活动评分
1．计分方法：在2分钟时间内，机器人从起点出发，每收集一个垃圾（回形针）得5分，总分100分；
2．机器人走出收集区域扣10分，撞到中央阻隔墙扣10分，总共最多扣20分。
3.如在规定时间内提前完成收集任务，记录收集时间；
4.完成任务，且相同得分者，用时短者优胜。
PAGE  
18

