附件四：

2023年上海市少年儿童酷创挑战系列活动

幼儿组活动规则

酷创幼儿创新挑战（亲子团体/团体）

幼儿团体组活动主题介绍（以下四个主题可选一参加）
挑战主题一 ： 城市接力赛
组别：幼儿组（幼儿园中大班）

形式：团队赛（每支队伍由2名幼儿组成，可有1-2名指导教师）

挑战形式：

模拟驾驶+竞技挑战（争夺战）

参加方法：

两组小选手在同一张地图中进行线下机器人竞技PK

赛题解读：

每支队伍两位小选手需将手环当作方向盘，操纵Q宝制作的智能汽车在城市地图上行驶。城市地图中有许多建筑物与道路，小选手需规划好行驶路径，与小伙伴一起，驾驶汽车争分夺秒抵达任务点，完成城市接力赛。当然，切记！驾驶汽车穿梭在城市当中时不要忘了遵守交通规则哦！

挑战要求：

小选手们需在赛前对车辆进行改装，至少有一辆车是由非积木类材料制作完

成。

每张地图有两支队伍进行竞技挑战，每组最多控制两辆汽车完成任务。小选

手可驾驶车辆配合完成挑战任务。

地图中包含许多区域与道路，小选手需驾驶车辆由停车场位置出发，抵达任

务点完成任务并保卫任务点。规定时间结束时，所有车辆需返回出发点。

机器人规格：

尺寸不超过8cm*6cm*8cm（长*宽*高）

计分方法：

总分=任务完成分+外观设计分+扣除分

（其中：任务完成分以挑战时间结束时每组最终任务完成情况打分，外观设计分从车辆的合规性、创意性、美观性和稳定性四个维度打分。）

场地描述（附场地图）：

场地中有两个停车场与11个任务点和一个补给站，停车场为各组车辆出发区。红色虚线框内的区域车辆可以对对方进行攻击，红色虚线框外车辆须遵守交通规则。
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挑战主题二 ：赛车手特训营

组别：幼儿组（幼儿园中大班）

形式：团队赛（每支队伍由2名幼儿组成，可有1-2名指导教师）

挑战形式：

卡片编程+任务挑战

参加方法：

小选手两人一组通过现场卡片编程完成任务挑战

赛题解读：

每支队伍两位小选手需使用程序卡片为机器人进行编程。现场随机抽取一张地图，根据地图中的任务点规划路线完成挑战。地图中包含陷阱、矿石、冰面、按钮、遥控器等内容，程序涉及重复、动作、前进等命令。

挑战要求：

1.地图中有两个起点和两个终点，分别对应两个机器人的起止点。

2.小选手须通过摆放卡片为机器人编写程序，两个机器人需要分别进行编程完成任务。

3.地图中的按钮和遥控器皆为任务点，需要全部开启。

机器人规格：

机器人需能自主识别现场地图，尺寸不超过5cm*5cm*5cm（长*宽*高）

计分方法：

总分=完成任务分

（其中：任务完成分为现场小选手通过规定时间内编写程序控制机器人所完成的任务得分。）

场地描述（附场地图）

地图中包含两个机器人的起点与终点，按钮（目标任务），矿石与洞，冰面、石头与遥控器，现场小选手随机抽取地图通过编程完成任务，下图仅为参考。
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   挑战主题三：冰壶接力

组别：幼儿组（幼儿园中大班）

形式：团队赛（每支队伍由2名幼儿组成，可有1名指导教师）
挑战形式：团队设计两台机器人在规定的时间内完成相应的任务。

参加方法：两位小选手在同一张地图上进行线下机器人任务
赛题解读：团队需要设计两个机器人，其中一台在接力区1内自动运行，经过一段Z字线路到达圆形靶标，另一台机器在前一台机器人完成任务后进行接力，在接力区2的机器人通过遥控器控制机器人将4个目标块复位到指定位置肌酸完成任务。总共用时不得超过3分钟。

挑战要求：

接力1区机器人自动判断移动并执行预设动作；

1）站位要求

按照编号及指示要求进入各自场地。

2）任务要求

第一阶段，准备阶段，在90分钟内完成机器人的组装及编程，可排队在场地图纸上练习；

第二阶段，比赛阶段，每轮比赛为3分钟，共进行两轮。

3）任务说明

任务描述：在接力任务1区，让机器人携带4个障碍物，自行运动至靶标区，停止后，任务1区选手将4个障碍物人工放置在接力任务2区的4个障碍物预设位置。待裁判确认编号一致后，接力任务2区选手将搬运物和障碍物分别推动至指定位置。

任务完成标志：接力任务1区运送障碍物且获得分数，接力任务2区将障碍物和搬运物推动至指定位置。

2.接力2区机器人需无线遥控操作。

机器人规格：

机器人长宽尺寸不得超过25cm*25cm

机器人电压不得超过6V。

计分方法：

分数记录如下：

	任务类型
	任务分名称
	任务分值

	接力任务1
	靶标得分
	1-10分

	接力任务2
	障碍物得分
	1分/个

	
	搬运物得分
	1分/个

	时间任务
	时间得分       

（180-实际消耗秒数）
	1分/秒


分数计算：

1）最终得分 =（靶标得分+障碍物得分+搬运物得分）×时间得分

2）每人先后有两次比赛机会，分为第一轮和第二轮；

3）两轮比赛结束后，以每队的最优成绩记为有效成绩。

场地描述：

A:接力任务1区

1)Start为机器人起始位，灰色跑道为运动跑道，圆形靶标为机器人运动的目标位置；靶标的环数为分值，对应的环数为所得的分数。

B:接力任务2区

1)起点为机器人起始位，绿色跑道为搬运跑道，搬运物仅在该跑道内运动，机器人和障碍物可全场移动；

2)黄色圆形数字为障碍物预设位，蓝色方形英文为搬运物预设及目标位，黄色方形数字为障碍物目标位；场地内共有A、B、C，3个搬运物，预设位置为，A搬运物在起点，B搬运物在A位置，C搬运物在B位置，蓝色C位置是空位。
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C:注意事项

比赛期间不可触碰机器人，若犯规该轮成绩为0；

比赛期间如果机器人出现失灵情况，不可当场修复，可在该轮结束后

回到座位调试，也可举手示意弃权，该轮成绩为0；

比赛期间干扰其他选手，当即取消该轮比赛资格，成绩为0；

犯规后，即刻禁止比赛，该轮成绩为0；

听从指示，按序排队进出场地；

接力任务1区，在START区线后开始，运行时不可超过轨道，超过即该

轮停止，不得分，压线情况处理方法相同；

在靶标区，取分装置出现压线情况，取低分；

在任务1选手摆放障碍物时，不停表；

接力任务2区，若搬运物或障碍物离开移动范围，裁判会将物品的位

置重置。

挑战主题四：匠心艺启·发现

组别：幼儿组（幼儿园中大班）

形式：团队赛（每支队伍由4名幼儿组成，可有1名指导教师）
挑战形式：设计和制作出一个智能模型展示作品

参加方法：

4名小选手在同一张地图上现场搭建一个符合主题的解决方案展示模型，协作分享团队的解决方案，以模型展示和创意海报辅助团队进行汇报，并提供一份记录解决方案的工程笔记本。

赛题解读：以“匠心艺启”为主题，围绕活动主题，团队合作设计和制作出一个符合主题的创新模型展示作品，通过科学研究帮助身边的人们解决一个特定的社会性问题或挑战，并绘制团队海报进行项目作品展示。

挑战要求：

1.现场展示的作品应包括：

作品海报：描绘作品创新设计思路和项目研究方向及发现，展示团队合作与核心理念，尺寸规格为54cm*77cm的平面海报或88cm*123cm的三折海报；

工程笔记：通过文字、图片等形式记录作品制作过程、问题及解决办法。

创新模型：按照活动规则，各支队伍围绕本次活动主题，选择适合自己的研究方向并制作创新模型展示作品，通过“匠心艺启”选择自己想要去探究和学习的艺术职业，以团队合作的形式，让模型代替学生实现兴趣及爱好的展现。

2.制作要求

a)
完整作品长宽不超过场地图纸（尺寸94 cm x 47.2cm），高度不限。

b)
搭建作品积木颗粒最小尺寸不小于2cm x 2cm x 1cm。

c)
学生队伍应独立设计并创作作品，指导教师可以给予适当的启发和技术指导等辅助性工作，但不能直接动手帮助学生完成作品制作。作品制作所需的设备及器材由学生自备。

机器人规格：

完整作品长宽不超过场地图纸（尺寸94 cm x 47.2cm），高度不限。

计分方法：
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 挑战活动所用到的展示套件各代表队自备。
（二）酷创幼儿创新挑战(亲子团体)

亲子团体组活动主题介绍

挑战主题五：神龙闯关  
组别：幼儿亲子团体组（幼儿园中大班） 

形式：亲子团队赛（每队由３幼儿+３成人+１指导教师组成）

参加方法：参赛队完成创意车拼搭后，按分组在赛道上进行各项挑战任务

赛题解读：在规定时间内，在基础车型上，结合任意材料发挥各自想象，亲子团队创造制作出一辆带有龙元素的创意车，通过计算距离以及力量，进行后续闯关挑战。2024年是中国的龙年，团队可以将中国传统文化融入车的设计，在活动中体会成功的快乐、体验创造的乐趣，亲子陪伴，团队合作，享受努力的过程和成就的喜悦。

挑战要求：

【挑战形式】

1.评分由两个部分组成：设计与创新板块+速度与激情板块。

2.以创意、故事、行驶路程、算力构思等为评分标准，总分高者胜出。

▶ 设计与创新（总分120分）
1.请在赛前提前完成设计师卡的填写并于比赛当天带至现场。

2.车架可使用推荐材料，动力装置须使用皮筋、齿轮，不可使用其它动力装置。在此基础上，可以结合其他材料（贴纸、吸管、扭扭棒等手工装饰材料），发挥各自想象，亲子团队合作，创造制作出各自有特色、有故事、能跑起来的带有龙元素的创意车。

3.请各挑战队提前准备好挑战用车所需的零配件和补充材料，并于活动当天带至现场，在规定时间内完成拼装和调试。材料必须是散件，不可提前拼装，限时30分钟。

4.完成拼装后可在规定时间内在赛道内试驾并调整创意车。
▶ 速度与激情（总分300分）

闯关活动分3个项目，3个项目成绩相加为最后总成绩。

项目1：神龙夺冠

项目2：神龙腾跃

项目3：神龙嬉球

3个项目由3名幼儿分别认领完成。家长、指导老师可协助幼儿调试创意车，但各闯关项目必须为幼儿代表亲自操作。

A.神龙夺冠项目规则（总分100分）

1.由幼儿A完成挑战。

2.创意车从起点出发，不可越线，在赛道内直线行驶，不可助推。分值从 10-100 不等，以车轮最终所在区域最高分值记录成绩。越线、助推或越过赛道边界，则本次成绩记录为0。该项目只有一次挑战机会。

项目参数如下：

· 赛道长度： 720 cm

· 赛道宽度： 120 cm

B.神龙腾跃项目规则（总分100分）

1.由幼儿B完成挑战。

2.在活动区域内有一坡道。创意车从起点出发，不可越线、助推，车辆通过坡道，车身最终姿态为车轮着地且所有车轮均超过规定界线，则得100分；车身最终姿态侧翻或车轮朝上，则得60分。越线、助推、错过坡道或所有车轮未过界线，则本次成绩记录为0。该项目只有一次挑战机会。
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项目参数如下：

· 界线距离起点：180 cm

· 坡长度：40 cm

· 坡宽度：10 cm

· 坡高度： 4 cm

C.神龙嬉球项目规则（总分100分）

1.由幼儿C完成挑战。

2.在活动区域内有6个保龄球，创意车从起点出发，不可越线、助推，撞倒1-5个保龄球则得对应的10-50分。如果6个保龄球一次性都撞倒，则得100分。越线或助推，则本次成绩记录为0。该项目只有一次挑战机会。
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项目参数如下： 

· 保龄球第三排距离起点：300 cm

· 每枚保龄球底座直径：4 cm

· 每枚保龄球中心点之间距离：11 cm

赛事用车规格:

根据不同的挑战项目设计不同的创意车。创意车尺寸大小不可超过赛道宽度（120cm）。小学组神龙冲洞项目创意车车身宽度不可超过洞口宽度（23cm）。其他关卡详细参数详见附录。

计分方法:

评分由两个部分组成：设计与创新+ 速度与激情。以创意、故事、行驶路程、算力构思等为评分标准，总分高者胜出。

设计与创新（总分120分）

左图为评分标准，右图为设计师卡
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速度与激情（总分300分）
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场地描述　（附场地图）

赛道规格及示意图如下：

720cm×120cm （每一小格为60cm×120cm，中间方格为120cm×120cm）
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    挑战活动所用到的展示套件各代表队自备
酷创小学组活动规则

酷创少儿创新挑战（个人）

个人组低高年级活动主题介绍

低年级挑战主题：
《投石问路》    
组别：小学低年级组（小学1-2年级）

形式：个人组
初选挑战形式：

录制一段2分钟以内的机器人完成任务的视频

参加方法：
小选手根据任务要求录制一段视频，在线进行初选。

赛题解读：

机器人开始时需要携带一个方块，自动行驶到一个障碍处，并在障碍物前停下，把携带的小方块投掷出去，根据投掷的距离来进行排名。

挑战要求：

1.首先在视频开头有一个自我介绍，包含但不限于姓名，年级，年龄。

2.自我介绍后启动机器人，机器人需装载一个2cm*2cm*2cm的透明骰子从A点出发直线来到红色障碍处，到达红色障碍处后，机器人在不接触红色障碍后停下，并将骰子抛出，抛出的距离越远得分越高，最高不得超过2米，超过两米按0分计算。

3.机器人投掷完成后需将摄像头俯视骰子，并能直接看到卷尺的刻度。

4.视频时长不得超过2分钟。

机器人规格：

尺寸：长x宽x高≤20cm x20cm x20cm；

重量：无要求；

动力：电源类型不限，输出电压＜10V；

结构：不得使用铆钉、胶水、胶带等辅助连接材料

计分方法：

机器人达到红色障碍物后未接触红色障碍物+10分，接触障碍物+5分。

骰子每投出1厘米，分值加1，超过2米，则得分清空。

刻度必须清晰可见，骰子和刻度必须同时出现在视频，拍摄过成中，选手不得

私自移动骰子，否则按0分处理。

场地描述（附场地图）：

A点距离红色障碍物之间的距离不得少于50cm

卷尺将贴于障碍物，卷尺长度不得少于2米。
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总挑战形式：

线下挑战，选手设计机器人在规定的时间内完成相应的任务
参加方法：

小选手通过编程在线下完成迷宫挑战任务

赛题解读：

机器人开始时需要携带一个方块，自动通过随机迷宫，并在抵达终点时，将方块投掷到目标区域，目标区域分为3个等级，根据时间分和投掷分的总分进行排名。用得分高用时短者排名靠前。

挑战要求：

机器人自动判断移动并执行预设动作。选手不得用遥控器控制机器人运动。

机器人规格：

尺寸：长x宽x高≤20cm x20cm x20cm；

重量：无要求；

动力：电源类型不限，输出电压＜10V；

结构：机器人必需使用指定设备搭建，不得使用铆钉、胶水、胶带等辅助连接

材料。

计分方法：

分数记录如下：

	任务类型
	任务分名称
	任务分值

	挑战任务
	红色
	5分

	
	黄色
	2分

	
	蓝色
	1分

	迷宫任务
	时间得分      

（180-实际消耗秒数）
	1分/秒


分数计算：

最终得分 =挑战任务分×迷宫任务时间分

每人先后有两次比赛机会，分为第一轮和第二轮；

计分，先排名得分且迷宫任务成功的选手，再评比仅完成迷宫任务的选手（仅

计算迷宫任务分），最后是均未完成所有任务的选手；

4.两轮比赛结束后，以每人的最优成绩记为有效成绩。

场地描述：

尺寸：长x宽分别为320cm x 150cm，误差范围±10%；

材料：底板为PVC材料；

贴图：背胶，覆哑光膜；

赛场目标物

迷宫墙壁：宽5cm，高10cm，泡沫棉或压缩海绵材质；

得分物：方块，边长3cm，木质。

正式挑战时，会公布迷宫结构。
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高年级挑战主题一：
《投石问路》 

组别：小学高年级组（小学3-5年级）

形式：个人组

初选挑战形式：

录制一段2分钟以内的机器人完成任务的视频

参加方法：

小选手根据任务要求录制一段视频，在线进行初选。

赛题解读：

机器人开始时需要携带一个方块，自动行驶到一个障碍处，并在障碍物前停下，把携带的小方块投掷出去，根据投掷的距离来进行排名。

挑战要求：

首先在视频开头有一个自我介绍，包含但不限于姓名，年级，年龄。

自我介绍后启动机器人，机器人需装载一个2cm*2cm*2cm的透明骰子从A点

出发直线来到红色障碍处，到达红色障碍处后，机器人在不接触红色障碍后停下，并将骰子抛出，抛出的距离越远得分越高，最高不得超过2米，超过两米按0分计算。

机器人投掷完成后需将摄像头俯视骰子，并能直接看到卷尺的刻度。

视频时长不得超过2分钟。

机器人规格：

尺寸：长x宽x高≤20cm x20cm x20cm；

重量：无要求；

动力：电源类型不限，输出电压不大于12V；

结构：不得使用铆钉、胶水、胶带等辅助连接材料

计分方法：

机器人达到红色障碍物后未接触红色障碍物+10分，接触障碍物+5分。

骰子每投出1厘米，分值加1，超过2米，则得分清空。

刻度必须清晰可见，骰子和刻度必须同时出现在视频，拍摄过成中，选手不

   得私自移动骰子，否则按0分处理。

场地描述（附场地图）：

1、A点距离红色障碍物之间的距离不得少于50cm
2、卷尺将贴于障碍物，卷尺长度不得少于2米。



总挑战形式：

线下挑战，选手设计机器人在规定的时间内完成相应的任务
参加方法：

小选手通过编程在线下完成迷宫挑战任务

赛题解读：

机器人开始时需要携带一个方块，自动通过随机迷宫，并在抵达终点时，将方块投掷到目标区域，目标区域分为3个等级，根据时间分和投掷分的总分进行排名。用得分高用时短者排名靠前。

挑战要求：

机器人自动判断移动并执行预设动作。选手不得用遥控器控制机器人运动。

机器人规格：

尺寸：长x宽x高≤20cm x20cm x20cm；

重量：无要求；

动力：电源类型不限，输出电压不大于12V；

结构：机器人必需使用指定设备搭建，不得使用铆钉、胶水、胶带等辅助连接

材料。

计分方法：

分数记录如下：

	任务类型
	任务分名称
	任务分值

	挑战任务
	红色
	5分

	
	黄色
	2分

	
	蓝色
	1分

	迷宫任务
	时间得分    

（180-实际消耗秒数）
	1分/秒


分数计算：

1.最终得分 =挑战任务分×迷宫任务时间分

2.每人先后有两次挑战机会，分为第一轮和第二轮；

3.计分，先排名得分且迷宫任务成功的选手，再评比仅完成迷宫任务的选手（仅计算迷宫任务分），最后是均未完成所有任务的选手；

4.两轮比赛结束后，以每人的最优成绩记为有效成绩。

场地描述：

尺寸：长x宽分别为320cm x 150cm，误差范围±10%；

材料：底板为PVC材料；

贴图：背胶，覆哑光膜；

赛场目标物

1.迷宫墙壁：宽5cm，高10cm，泡沫棉或压缩海绵材质；

2.得分物：方块，边长3cm，木质。

3.正式比赛时，会公布迷宫结构。


高年级挑战主题二：《飓风营救》

组别：小学高年级组（小学4-5年级）

形式：个人组

初选挑战形式：
线上提交视频形式。

参加方法：

小选手根据任务要求录制一段视频，在线进行评比。

赛题解读：

参与选手需要录制一段5分钟以内的视频：机器人由A点出发必须步行到B点，在B点让机器人做三次俯卧撑并起立，再由B点移动至C，在C点让机器人做出敬礼的手势，保持3秒钟，最后礼毕，即完成任务。

挑战要求：

1.视频时长不得超过5分钟；

2.视频开始前必须有一段自我介绍；

3.视频必须已经到底不得剪辑；

4.视频内必须有一个计时器；

机器人规格:
两腿走路的人形机器人
计分方法:
1.由A点步行到B点+5分；
2.B点每完成一次俯卧撑+5分，最多15分；
3.由B点步行到C点+5分；
4.在C点完成敬礼动作+5分；
5.时间分（300-实际用时）*0.5
5.扣分原则：

当机器人摔倒时，选手可以手动复位，每复位一次扣2分；最高扣除10分
场地描述（附场地图）：

任务地图尺寸：
地图上有A,B,C三个方块，每个方块大小为25cm*25cm，每个方块的间距为30CM.


总挑战形式：

参与小选手根据本项目的挑战要求，现场自主独立调试人形机器人，以个

人为单位，进行挑战需要的程序编写；参与小选手根据裁判指引，进行地图任

务赛。

参加方法:

小选手通过编程在线下控制机器人完成相应的任务。

赛题解读:

机器人从A点出发，展示机器人能力（执行规定动作），并按照箭头到达B点，此时机器人应做规定动作进行报道；之后根据箭头指示进入危险区域拆除炸弹并解救人质：C点有一枚炸弹，机器人需要将炸弹拾起，丢入D点（炸弹安置点），然后走向E点抱起人质，离开C区域； 继续按照箭头指示将人质安置在E点大本营，人质安全；最后，全力逃离雪崩区域，到达F点，完成整个飓风营救任务。

挑战要求:
参与小选手根据本项目的竞赛要求，现场自主独立调试人形机器人，以个人为单位，进行比赛需要的程序编写；参赛学员根据裁判指引，进行地图任务赛。

机器人规格：

能够完成任务的人形机器人
计分方法：

每到达一个点位执行任务，对应得2分，共14分（E点分两个任务，故总共

4分）。

2.得分原则：连续得分原则

3.扣分原则：机器人离开场地图边缘（双脚均离开）算出界，扣1分/次。

场地描述（附场地图）：

模拟场地规格:200cm*300cm
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    挑战活动所用到的展示套件各代表队自备
酷创少儿创新挑战（团体）
团体低年级组活动主题介绍（以下三个主题可选一参加）
挑战主题一：
智慧货运
组别：小学组（小学一、二、三年级）

形式：团队赛（每支队伍由2名学生组成，可有1-2名指导教师）

挑战形式：

创意编程+任务挑战

参加方法：

小选手两人一组通过程序控制机器人完成任务挑战

赛题解读：

每支队伍两位小选手，控制Q宝在城市场景中进行货物运输。地图中有多个任务点，部分任务点中会放置一些货物。现场随机抽取放置货物的任务点及需要被运送货物的任务点。小选手需要为货运机器人规划路径，自行分配货运任务，通过VP编程为两台机器人编写程序，同时或依次进行任务皆可。最终完成货运任务并回到车库则挑战结束。

挑战要求：

地图中有两个停车场，货运机器人需要从停车场出发，完成任务后回到停车场表示挑战结束。

两辆货运机器人可同时运行也可依次运行。

货物需要被运输到对应的任务点（需抽取）。

货运机器人行驶过程中不能超出道路。

机器人规格：

机器人需能自主识别现场地图，尺寸不超过10cm*10cm*10cm（长*宽*高）

计分方法：

总分=任务完成分+加分+扣除分

（其中：任务完成分以挑战时间结束时每组最终任务完成情况打分。如机器人全程能全自动完成任务，则获得加分。）

场地描述（附场地图）：

地图中包含两个停车场与12个任务点，每个任务点旁均有一个淡黄色区域，为货物放置的区域。
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挑战主题二：
匠心艺启·探索

组别：小学组（小学一、二、三年级）

形式：团队赛（每支队伍由4名学生组成，可有1名指导教师）

参加方法：

4名小选手在同一张地图上现场搭建一个符合主题的解决方案展示模型，并进行编程测试，然后进行协作分享团队的解决方案，以模型展示、创意海报辅助团队进行汇报，并提供一份记录解决方案的工程笔记本。

挑战形式：设计和制作出一个智能模型展示作品

赛题解读：本年度活动以“匠心艺启”为主题，围绕活动主题，团队合作设计和制作出一个智能模型展示作品，通过科学研究帮助身边的人们解决一个特定的社会性问题或挑战，并绘制团队海报进行项目作品展示。

挑战要求：
1.现场展示的作品应包括

A.作品海报：描绘作品创新设计思路和项目研究方向及发现，展示团队合作与核心理念，尺寸规格为54cm*77cm的平面海报或88cm*123cm的三折海报；

B.工程笔记：通过文字、图片等形式记录作品制作过程、问题及解决办法。

C.创新模型：按照活动规则，各支队伍围绕本次活动主题，选择适合自己的研究方向并制作智能模型展示作品，通过“匠心艺启”选择自己想要去探究和学习的艺术职业，以团队合作的形式，让模型代替学生实现兴趣及爱好的展现。（单个作品长宽不超过16*16灰色底板）。

2.制作要求

A.完整作品长宽不超过场地图纸（尺寸94 cm x 47.2cm），高度不限。

B.作品中各部分模块长宽不超过灰色凸点积木底板（尺寸13cm x 13cm）。

C.作品需包含智能控制器（尺寸不超过6cm x 4cm x 3cm，传感器及电机接口总数不超过2个，具有蓝牙功能）及3 x 3彩色矩阵灯（9个可编程像素，每个可显示最少10种颜色和10个亮度水平）。
D.队伍应独立设计并创作作品，指导教师可以给予适当的启发和技术指导等辅助性工作，但不能直接动手帮助学生完成作品制作。作品制作所需的设备及器材（场地图纸、机器人、计算机/平板电脑及程序软件等）由学生自备。

机器人规格：

完整作品长宽不超过场地图纸（尺寸94 cm x 47.2cm），高度不限。

计分方法：
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挑战主题三：智慧生活
组别：小学组（小学一、二、三年级）

形式：团队赛（每支队伍由3-5名学生组成，可有1-2名指导教师）

参加方法：小组成员将制作好的展板，现场进行展示与答辩。
挑战形式：

作品以【展板】形式进行展示。

小组需在评选前设计并制作好展板，将展板在评选现场展示，并诠释主题。
展板内容需包含创意来源、背景调研、设计思路/工作原理、创新点等信息。 

如设计出实体的创意作品，可以带到现场进行展示，但不强制。
赛题解读：

“智慧生活”—— 智能家居、人脸识别系统、自动驾驶等领域的发展使我们的生活更加便捷、高效和智能化，还为未来的科技创新铺平了道路。人工智能(AI)已成为一股强大的力量，正在重塑我们的生活以及与周围世界互动的方式。请探索自动化或人工智能的相关应用，设计一个创意作品，来解决生活中的问题。并以独特的科学视角来进行诠释与分析。
作品要求：

规格：宽95cm、高150cm （需附展架）

质量：图文并茂，简洁大方，整洁美观，特色明显。

原创性：作品需要由参赛者亲自创作完成，保证原创性。

表达方式：作品须表达团队的独特理念、阐释科学。
团队合作：参赛者需合作完成任务，确保成员的分工。
答辩评审：团队成员将在现场与评审互动，阐述项目与答辩。

科普意义：作品须围绕活动主题，内容健康，能够反映事物的本质和内在规律，   

具有一定的科普意义，引发人们对科学的思考。

材料要求：
制作展板或创意作品的材料需自备，并符合规格，侧重于内容的展示和创意。

场地要求:
1.每小组展示的区域面积为150cm*150cm 左右。
2.整体的区域面积根据具体报名组数确定。

    计分方法：
总分为100分，参赛作品将根据以下6个维度进行评审打分

1.创新性：评审团将评估参赛作品的独创性和创新性，包括是否提出了新颖的想法、方法或解决方案。（1-20分）

2.科学性：参赛作品的科学性，作品应基于一定的科学原理。（1-20分）
3.实际应用：参赛作品能够解释与生活、科研等实际场景的关联性。（1-20分）
4.主题相关性：参赛作品能解释与主题的关联，并具有一定的内涵。（1-20分）

5.完成质量：评审团将考虑作品的设计、制作和展示质量，评估科学实践能力、以及团队合作能力。(1-10分）
6.口头陈述与答辩：评审团将评估参赛者的口头陈述和答辩能力，包括如何清晰地传达项目的关键信息、回答评审团问题、与观众互动等。（1-10分）
    挑战活动所用到的展示套件各代表队自备
（二）团体高年级组活动主题介绍（以下五个主题可选一参加）
挑战主题一：
智慧交通

组别：小学组（小学三、四、五年级）

形式：团队赛（每支队伍由2名学生组成，可有1-2名指导教师）

挑战形式：

创意拼搭+创意编程+任务挑战

参加方法：

小选手两人一组通过程序全自动或手动遥控机器人完成任务挑战

赛题解读：

每支队伍两位小选手，需使用机器人设计一款城市交通工具（可遥控也可自动），接送城市居民并在城市中穿梭，完成城市公共交通任务。

挑战要求：

1.地图中有一个停车场，小选手设计的交通工具需要从该位置出发（可遥控可自动），完成任务后回到该停车场位置表示挑战结束。

2.地图中任务路线为环线，现场需要抽取任务路线（路线一或路线二），不同路线经过任务点所需完成任务有些微区别。

3.任务点处需完成上客或下客任务。

4.路线中设有路障，注意需绕行。

5.选择地图中区域（小区、商场、办公楼、学校至少一处区域），完成创新项目设计，为城市居民的生活带来便利。

机器人规格：

城市交通工具中仅能使用一个控制器，该装置尺寸在出发前不得超过

25cm*25cm*25cm（长*宽*高），创新项目中使用不超过两个控制器，该装置投影不超过其所在区域面积即可。

计分方法：

总分=任务完成分+外观设计分+创新项目设计+加分+扣除分

（其中：任务完成分以挑战时间结束时每组最终任务完成情况打分。）

场地描述（附场地图）：

地图中包含停车场、小区、学校、办公楼、商场和路障区域，路线为环线，在分支处分为路线一和路线二。
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挑战主题二：
神龙闯关

组别：小学组（小学三、四、五年级）

形式：团队赛（每支队伍由3名学生组成，可有1名指导教师）
参加方法：参赛队完成创意车拼搭后，按分组在赛道上进行各项挑战任务 

赛题解读：在规定时间内，在基础车型上，结合任意材料发挥各自想象，少儿

团队创造制作出一辆带有龙元素的创意车，通过计算距离以及力量，进行后续

闯关挑战。2024年是中国的龙年，团队可以将中国传统文化融入车的设计，在

活动中体会成功的快乐、体验创造的乐趣，团队合作，享受努力的过程和成就

的喜悦。

挑战形式：

1.评分由两个部分组成：设计与创新板块+速度与激情板块。

2.以创意、故事、行驶路程、算力构思等为评分标准，总分高者胜出。

▶ 设计与创新（总分120分）

请在赛前提前完成设计师卡的填写并于比赛当天带至现场。

车架可使用推荐材料，动力装置须使用皮筋、齿轮，不可使用其它动力装置。

在此基础上，可以结合其他材料（贴纸、吸管、扭扭棒等手工装饰材料），发挥各自想象，团队合作，创造制作出各自有特色、有故事、能跑起来的带有龙元素的创意车。

请各挑战队提前准备好挑战用车所需的零配件和补充材料，并于活动当天带

至现场，在规定时间内完成拼装和调试。材料必须是散件，不可提前拼装，限时30分钟。

完成拼装后可在规定时间内在赛道内试驾并调整创意车。
▶ 速度与激情（总分300分）

闯关活动分3个项目，3个项目成绩相加为最后总成绩。

项目1：神龙夺冠

项目2：神龙腾跃

项目3：神龙冲洞

3个项目由3名队员分别认领完成。指导老师可协助学生调试创意车，但各闯关项目必须为学生代表亲自操作。

A.神龙夺冠项目规则（总分100分）

1.由学生A完成挑战。

2.创意车从起点出发，不可越线，在赛道内直线行驶，不可助推。分值从 10-100 不等，以车轮最终所在区域最高分值记录成绩。越线、助推或越过赛道边界，则本次成绩记录为0。该项目只有一次挑战机会。
项目参数如下：

· 赛道长度： 720 cm

· 赛道宽度： 120 cm

B.神龙腾跃项目规则（总分100分）

1.由学生B完成挑战。

2.在活动区域内有一坡道。创意车从起点出发，不可越线、助推，车辆通过坡道，车身最终姿态为车轮着地且所有车轮均超过规定界线，则得100分；车身最终姿态侧翻或车轮朝上，则得60分。越线、助推、错过坡道或所有车轮未过界线，则本次成绩记录为0。该项目只有一次挑战机会。

    
  项目参数如下：

· 界线距离起点：300 cm

· 坡长度：40 cm

· 坡宽度：10 cm

· 坡高度： 4 cm

C.神龙冲洞项目规则（总分100分）

1.由学生C完成挑战。

2.在活动区域内有一个山洞。创意车从起点出发，不可越线、助推，所有车轮皆顺利通过山洞出口，则得100分；车轮过山洞入口，但所有车轮未全部出山洞出口，则得60分；越线、助推或车轮未过山洞入口，则本次成绩记录为0。该项目只有一次挑战机会。

   
项目参数如下：

· 山洞距离起点：300 cm

· 山洞高度：17 cm

· 山洞宽度：23 cm

· 山洞长度：30 cm

挑战主题三：匠心艺启·挑战
组别：小学组（小学四、五年级）

形式：团队赛（每支队伍由4-6名学生组成，可有1名指导教师）

参加方法：

4-6名小选手协作配合设计搭建一个符合主题的创新解决方案展示模型和机器人场地赛任务模型，2-4名小选手协作配合完成线下机器人任务挑战，然后分享团队的解决方案，以模型展示、创意海报辅助团队进行汇报，并提供一份记录挑战过程的工程笔记本。

挑战形式：设计和制作出一个智能机器人

赛题解读：本年度活动以“匠心艺启”为主题，参与报名的同学们可以发挥天马行空的想象力和创造力，思考如何将艺术与科学、技术、工程和数学(STEM)进行融合，使用绚丽的光影、音乐、以及各种高科技手段，让传统艺术焕发新生，让更多的人了解艺术行业，并以全新的方式进行创作与自我表达，从而对未来相关行业推陈革新。挑战任务由机器人竞赛、主题研究项目两个部分组成。学生将使用机器人技术组件和软件加传感器、马达、齿轮、各种技术积木件等，并使用软件编程制作全智能机器人参加比赛。学生需完成机器人场地任务挑战、机器人设计分享、工程笔记撰写与海报设计以及创新项目原型机展示，以此为基础来解决现实世界中的问题。

挑战要求：

1.机器人场地赛：围绕活动主题，团队将利用塑料积木和编程来制作一台智能机器人，让它能够在 2.5 分钟的机器人挑战中通过自动完成一系列的任务来得分。机器人从出发区开始，按照团队选择的顺序尝试执行任务，然后回到返回区的任意位置。

2.每次挑战最多可以有最少2名最多4名操作手分列场地两边的出发区进行准备。团队可以在机器人位于返回区时对其进行修改，然后让其再次出发。团队共进行三轮比赛，取最高一次得分作为最终机器人表现得分。

3.智能机器人要求：

1）智能机器人及机械臂尺寸总体不超过30cm x 30cm x 30cm。

2）智能控制器数量不超过1个，尺寸不超过9cm x 6cm x 3cm，电机及传感器接口总数不超过6个，内置5 x 5矩阵灯及六轴陀螺仪传感器。

3）电机材质为塑料，任何一场比赛中数量不超过4个，最大扭矩不超过8 Ncm，最大速度不超过135 RPM。

4）传感器数量不超过4个，种类包含：颜色传感器、触碰传感器、超声波传感器、陀螺仪传感器。

4.创新方案展示：

围绕活动主题，团队通过调查研究帮助身边的人们解决一个特定的社会性问题或挑战，形成创新解决方案，并通过团队合作设计和制作出一个创新项目原型机并进行展示交流。（注：创新项目原型机不等同于智能机器人）。队员需要向评审现场演示创新项目原型机，展示作品海报（以KT板或者其他环保材料制作的背板）和工程笔记（纸质版）。

海报要求：描绘作品创新设计思路和项目研究方向及发现，展示团队合作与

核心理念，尺寸为54cm*77cm的平面海报或88cm*123cm的三折平面海报。

6.工程笔记要求：通过文字、图片等形式记录作品制作过程、问题及解决办法。

7.合作交流：各支队伍合作完成团队展示区域的设计与布置，并通过走访其他队伍的展示区域，了解其他队伍对于本次活动主题的研究展示成果。走访过程中遵循友好与谦虚的原则，践行项目核心理念。

机器人规格：

智能机器人要求：智能机器人及机械臂尺寸总体不超过30cm x 30cm x 30cm。

创新项目原型机：大小、高度不限

计分方法:

核心价值
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创新项目
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机器人设计
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挑战主题四：百发百中
组别：小学组（小学五年级）

形式：团队赛（每支队伍由2-3名学生组成，可有1名指导教师）

挑战形式:
团队需要设计机器人在规定的时间内完成相应的任务

参加方法:
线下参加，团队通过现场编程让机器人完成相应的任务。
赛题解读:

亚运会刚刚举办完毕，小明在亚运会射击项目中看到每位运动员都能准确的命中把心，非常的羡慕，作为一个机器人爱好者，小明就想设计一个机器人可以自主行动并且准确的进行射击。作为小明的好朋友，能否帮助他设计一个可以自动移动的设计机器人呢？
1、机器人出发时摆放位置于场地中起点区域，机器人后侧边与场地边缘对齐。

2、机器人任务结束时需到达场地终点区域，机器人前侧边进入终点黑白方格区域即认为到达终点。

3、 任务时间为2分钟，不可手动操控机器人，机器人运行方式应为全自主程序运行，参赛选手需提前设计自主程序。

4、 在任务限定时间内，参赛选手可在起点区域以及终点区域用手接触或移动机器人。

5、 机器人每次射击仅能射击一个目标物，即机器人射击两个目标物的间隔要求，机器人的底盘任意方向平移距离需大于10cm，

6、 机器人一个轮子偏离出路线即为一次违规，该次违规之后被击倒的第一个目标物得分无效。若全车偏离路线，则之后所有目标物得分无效。

挑战要求:
当所有据点都被一方占领时游戏结束，占领方获胜;或游戏时间结束后，占领据点多的一方获胜。

机器人规格:

机器人可自动行走。

机器人可以发射子弹。（子弹类型不限）。
机器人尺寸不得超过330*250*280mm（长宽高）
计分方法:
1.目标物被击倒则算有效得分，称为目标物分。

2、机器人成功到达终点则算有效得分，称为动作分，成功到达终点则动作分获得10分，若未到达终点则动作分为0分。

3、最终得分为：所有被击倒的目标物值之和s + 动作分t

4、若最终得分相同，则按任务用时进行排名。

场地描述（附场地图）:
场地中有一定数量的目标物，场地中红色长方形图表为目标物摆放区域，要求按照红色长方形方向摆放，目标物数字面与场地中所标数字同向，目标物数值与对应位置所标数字相同。
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挑战主题五：未知之境-科学与探索的无限可能

组别：小学组（小学四、五年级）

形式：团队赛（每支队伍由3-5名学生组成，可有1-2名指导教师）

参加方法：小组成员将根据现场提供的材料，共同完成探究性任务，并进行展

示与答辩。
挑战形式：现场随机抽取主题相关的题目，通过多样的展现形式合作完成一个探究性任务。
赛题解读：

当人类进入第三次工业革命，我们面临的是数字化、自动化和网络化的新征程。这些新技术推动了产业的转型和升级，改变了人们的生活方式，为人们的生活带来了更多的可能性和选择。在科技和工程应用中，动能发挥着重要作用。我们将深入探讨动能的概念和原理，利用提供的相关材料，根据任务要求设计和制作创意产品。在这个过程中，思考结构和功能，追求创意和创新，以达到探究性任务的目标。

作品形式：
参赛小组利用所提供的相关材料，根据现场发布的任务进行设计与制作，并对

作品的结构、功能与造型进行创意，合作完成探究性任务。 

作品要求：
公平性：作品需利用所提供的材料包，以及指定的相关材料。

原创性：作品需要由参赛者亲自创作完成，保证原创性。
表达：团队对作品的创意来源、设计思路/工作原理、创新点等信息进行阐述
团队合作：参赛者需合作完成任务，确保成员的分工。

答辩评审：团队成员将在现场与评审互动，阐述项目与答辩。
科普意义：作品须围绕主题与任务要求，内容健康，能够反映事物的本质和
内在规律, 具有一定的创新力，同时引发人们对科学的思考。

材料要求：
每小组需自带两只塑料瓶，其他材料均现场提供，无需自备。
场地要求：
每小组提供操作台进行动手制作（100cm*100cm左右)

每小组的创意产品提供性能测试的场地 （200cm*300cm 左右）
计分方法：
总分为100分，参赛作品将根据以下6个维度进行评审打分

1.创新性：评审团将评估参赛作品的独创性和创新性，包括是否提出了新颖的想法、方法或解决方案。（1-20分）

2.科学性：参赛作品的科学性，作品应基于一定的科学原理。（1-20分）
3.实际应用：参赛作品能够解释与生活、科研等实际场景的关联性。（1-20分）
4.主题相关性：参赛作品能解释与主题的关联，并具有一定的内涵。（1-20分）

5.完成质量：评审团将考虑作品的设计、制作和展示质量，评估科学实践能力、以及团队合作能力。(1-10分）
6.口头陈述与答辩：评审团将评估参赛者的口头陈述和答辩能力，包括如何清晰地传达项目的关键信息、回答评审团问题、与观众互动等。（1-10分）
    挑战活动所用到的展示套件各代表队自备
幼儿组：


项目1：神龙夺冠（100分）


项目2：神龙腾跃（100分）


项目3：神龙嬉球（100分）





小学组：


项目1：神龙夺冠（100分）


项目2：神龙腾跃（100分）


项目3：神龙冲洞（100分）
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